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Prof. dr. ing. Constantin BELEA (1929-1985)

Contributii la optimizarea sistemelor dupa criteriul

Academia Tehnica

1. Alexandru GHITA sigurantei in functionare. Militara 1970
. - Contributii la studiul sistemelor automate cu Universitatea din
2. Mircea IVANESCU coordonate si conducere spatiala. Craiova 1975
Elaborarea de algoritmi de calcul si structuri de . i
3. Constantin MARIN conducere optimala a sistemelor cu criterii cumulative Unlvgr3|_tatea in 1977
si memorie finita. raiova
Automatizarea complexa a obiectelor energetice cu Universitatea din
4. Dan NICOLAE sisteme adaptive. Craiova 1978
El NICULE Dispozitive specializate pentru automatizarea Universitatea din 1981
. ena NICULESCU complexa 1n industria constructoare de masini. Craiova 9
6 Mihaela GRIGORIU Optimizarea sistemelor de reglare ale grupurilor ICEMENERG 1981
' thaela termoenergetice.
Gh h Contributii la sinteza automata a sistemelor dinamice Universitatea din 083
7. eorghe MARIAN cu ajutorul calculatorului electronic. Craiova 1
Dezvoltarea si aplicarea unor concepte de optimizare . . i
8. Nicolae PAPUC multilocala la proiectarea si conducerea sistemelor UnIVCe:rSI.tatea in 1983
automate. ralova
9 Marin DUMITRESC Sisteme multidimensionale folosite in sistemele de Academia Tehnica 1083
: arin DU U navigatie si pilotare a aparatelor de zbor. Militara
Ministerul
10. | Constantin MIROIU Contributii la studiul amplificatoarelor parametrice. _ Educatiei si 1984
Invatamantului

Prof. dr. ing. Constantin BELEA (post mortem) & Prof. dr. ing. Mircea PETRESCU (Universitatea Politehnicd Bucuresti)

Contributii la imbunatatirea calitatii sistemelor

Universitatea din

11. Mircea TATULESCU automate de masurat de tip discret. Craiova 1990
. Conducerea cu calculatorul a unor procese din Universitatea din

12. Dumitru Dan BURDESCU industria chimica la Combinatul Chimic Craiova . Craiova 1990
. Optimizarea automata a proceselor neliniare din Universitatea din

13. Nicolae TUDOROIU 1990

Combinatul Chimic Craiova.

Craiova

Prof. dr. ing. Constantin BELEA (post mortem) & Prof. dr. ing. Nicolae SPRANCEANA (Universitatea Politehnici Bucuresti)

14.

Ioan CAUTIL

Contributii la sinteza optimal adaptiva a sistemelor cu
parametri variabili.

Universitatea din
Craiova

1986
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Optimizarea functionarii cascadelor de hidrocentrale

15. Elvira URCAN la debite medii si minime. ICEMENERG 1990
. Elemente sensibile si de masurare cu laseri in Universitatea din
16. Mircea MIHAIU sistemele de automatizare complexa. Craiova 1993
ntil5-Flori Algoritmi pentru diagnosticarea defectelor din Universitatea din
17. Vintila-Florin FILIPESCU schemele de comand. Craiova 1995
Elaborarea unor structuri informatice si algoritmi de . . .
18. Marin LUNGU conducere cu microprocesoare a sistemelor Unlver5|_tatea din 1996
ierarhizate, cu aplicatie in industrie. Craiova
Prof. dr. ing. Nicolae SPRANCEANA (Universitatea Politehnicii Bucuresti)
Metode de analiza si sinteza a sistemelor liniare de . . di 1997
1. Eugen IANCU detectie a defectelor cu aplicatii la stabilitatea Umvers'_tatea in
< Craiova
automata a aeronavelor.
. Sistem inteligent, integrat si interactiv de proiectare I.P.A Buc. (Auburn 1997
2. Daniela MARGHITU asiatata de calculator. Univ. S.U.A)
Nr. . . . Institutia in care a |Anul sustinerii tezei
ort. Numele si prenumele Titlul tezei de doctorat fost sustinut de doctorat

Prof. dr. ing. Mircea IVANESCU

Conducerea proceselor industriale cu automate celulare.

Universitatea din

1. [Ilie DIACONU Craiova 1997
2. . . . . . Universitatea din
Mircea NITULESCU IRoboti mobili cu céi de ghidare. Crai 1997
ralova
IMetode si algoritmi pentru prelucrarea si recunoasterea . . .
3. [Dorian COJOCARU imaginilor in univers policdral. Universitatea din 1097
Craiova
. IAlgoritmi pentru recunoasterea formelor prin retele Universitatea din
4. Porina PURCARU senzoriale tactile. Craiova 1997
Viorel STOIAN Sisteme de conducere pentru roboti - modele Universitatea din 1098
5. |Viore tentaculare. Craiova
|Aplicatii ale graficii tridimensionale in modelarea, . . di
6. [Dorian DOGARU simularea si programarea off-line a sistemelor de Unlver3|_tatea n 1998
fabricatie flexibile echipate cu roboti industriali. Craiova
7. in NICOLA Contributii la proiectarea unor sisteme inteligente n Universitatea din )
Sorin NICO analiza evolutiva a unor parametri energetici. Craiova 000
Conducerea adaptiva a sistemelor cu parametri . . di
8. |Cornel VINATORU distribuiti, cu aplicatii in industria chimica si energetica. Umvgzlitg\t,za n 2000
9. [Dorin POPESCU Sisteme de conducere a robotilor utilizand retele Universitatea din 2001
- [Porin neuronale artificiale. Craiova
1 . . o |Arhitecturi neconventionale de conducere a robotilor Universitatea din 2001
0. [Nieu BIZDOACA industriali. Craiova 00
11. Marius NICULE Sisteme de conducere a robotilor utilizand retele Universitatea din 2004
-+ Marius NICULESCU neuronale artificiale. Craiova 00
IAlgoritmi pentru conducerea robotilor pasitori in Universitatea din )
12. |Anca PETRISOR conditiile existentei unor modele dinamice incerte. Craiova 005
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Contributii la sinteza unor controllere fuzzy folosind

Universitatea din

13. [Daniela PANA tehnologii neconventionale. Craiova 2006
Cristina-Florentina IAlgoritmi de conducere a robotilor mobili in regim de Universitatea din
14. \RESCEANU (PANA) defect Craiova 2008
15. [COMAN Daniel IAlgoritmi FUZZY pentru conducerea robotilor in Universitatea din 2008
‘ aniela jocurile de tip fotbal Craiova
. . . Tehnici software avansate pentru conducerea prin Universitatea din
16. Rizvan-Tudor TANASIE vedere artificiala a robotilor Craiova 2008
17 Camelia-Adela MAICAN |Algoritmi de detectie si localizare a defectelor in Universitatea din )
" (PUCA) sistemele energetice si conducere in regim de defect Craiova 009
18. Mihael ilia FLORE Sisteme si algoritmi de conducere a robotilor industriali | Universitatea din )
thaela-Cecilia FLORESCU utilizand materiale inteligente Craiova 009
19. Gabriel sc Conducerea cooperativa a robotilor industriali prin Universitatea din 2010
Tonug-Gabriel DINULESCU | o ere video Craiova 1
20. . Algoritmi pentru monitorizarea si conducerea Universitatea din
Tonug-Cristian RESCEANU sistemelor mecatronice complexe Craiova 2010
. Sisteme si algoritmi de conducere a robotilor bazate Universitatea din
21. | Florin RAVIGAN pe materiale inteligente Craiova 2010
22. | I-Cristian VL ADU Sisteme de actionare neconventionala pentru Universitatea din 2010
onel-Cristian conducerea robotilor Craiova
Sisteme de control 3D pentru un robot hiperredundant.
23. | Alice Maria PREDESCU Universitatea din 2010
Craiova
5 lori G Sisteme de conducere a robotilor bazate pe materiale Universitatea din 2010
4. | Florin RAVIGAN inteligente Craiova 1
. . . . . Universitatea din
25. | MANTA Florin Liviu Roboti cu locomotie bazata pe miscarea pendulului. Craiova 2011
. ) . . Universitatea din
26. | DUMITRU Sorin Sisteme de conducere pentru roboti tentaculari. Craiova 2011
. . Sisteme inteligente de conducere a robotilor Universitatea din
27. | Strimbeanu Daniel hiperredundanti Craiova 2014
Nguyen Van Dong Hai Control algorithms for balancing pendulum models Universitatea din
28. with elastic components Craiova 2018
Nr. . . . Institutia in care a|  Anul sustinerii
crt. Numele si prenumele Titlul tezei de doctorat fost sustinuti tezei de doctorat

Prof. dr. ing Vladimir RASVAN

Proceduri de conducere a proceselor dinamice din

Universitatea din

1. | Emil PETRE biotehnologie. Craiova 1997
. . . Universitatea din
2. | Eugen BOBASU Conducerea sistemelor electrohidraulice. Crai 1997
alova
3. | pan POPESCU Aplicatii ale reglarii robuste in conducerea sistemelor Universitatea din 1997
: an dinamice. Craiova
Cosmin 10 Sisteme expert pentru stabilizarea robusta a sistemelor |  Universitatea din 999
4. | Cosmin IONETE automate. Craiova 1
U T Universitatea din
5. | Dan SELISTEANU Conducerea automata a bioreactorului enzimatic. 1999

Craiova
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Sisteme dinamice cu evenimente discrete. Abordari

Universitatea din

6. | Mihai MOCANU paralele. Craiova 1999
R < . . L Universitatea din
7. | Costin BADICA Diagnosticare automata prin sisteme expert. Crai 1999
ralova
Sistem informatic descentralizat destinat gestionarii
8. | Cristian SANDULESCU starii echipamentelor din retelele electroenergetice si a Electrica S.A 2002
defectelor evidentiate prin metoda termoviziunii.
. o . Universitatea din
9. | Daniela DANCIU Probleme calitative in dinamica retelelor neuronale. Craiova 2003
Sisteme cu saturatie in comanda. Aplicatii la sistemele
10. | Marcel NICOLA A . 8 ICEMENERG 2004
cu intérziere in comanda.
Universitatea din
11. | Toma-Dorin CAMPEANU Retele neuronale si arbori decizionali. Craiova, Min. 2004
Comunicatiilor
: . . N Universitatea din
12. | Mircea PREDA Teoria matematica a reprezentarii actiunilor. Crai 2005
raiova
13 . Algoritmi de identificare folosind metoda momentelor |  Universitatea din 2007
- | Dorin SENDRESCU ponderate. Craiova
Gabriel STO Model pentru analiza cantitativa si calitativa a Universitatea din 2008
14. abriel STOIAN transmisiilor ADSL. Craiova
15. | Ewvira POPESCU Sisteme hipermediu dinamice adaptive pentru Universitatea din 2008
: vira elearning Craiova
i . L L Universitatea din
16. | Gabriela-Monica ROMAN Aplicatii ale modelarii prin Bond-graph Craiova 2009
17 | Liliana VASILE Sistem de conducere al unui baraj hidroenergetic Universitatea din 2010
' thana echipat cu stavila segment si clapeta Craiova
18. | 1on-Marian POPESCU Contributii la dezvoltarea sistemelor de achizitie si Universitatea din 2010
- | fon-Marian control distribuit pentru procese industriale Craiova
- . _y o S Universitatea din
19. | Laviniu BEJENARU Sisteme hibride stabilitate si oscilatii Crai 2013
alova
. I .. e Universitatea din
20. | lonel-Cristinel IORGA Criterii P1O - tehnici ale stabilitatii Crai 2013
raiova
. Stabilitate si oscilatii in dinamica sistemelor Universitatea din
21. | Adrian TOADER . : 2013
ommasina. Craiova
99 laudia-Ali Criterii P10 - Metode de analizd in domeniul timp. Universitatea din 2014
- | State C. Claudia-Alice Influente ale dinamicii aeronavei Craiova 0
Soimu A. Andreea - Valentina | Aplicatii ale conducerii predictive Universitatea din
23. | (lacob) Craiova 2016
Prof. dr. ing Constantin MARIN
= Virginia-Maria Metode si algoritmi pentru identificarea sistemelor Universitatea din 2010
RADULESCU (FINCA) neliniare Craiova
2. | Radu-Constantin Algoritmi de conducere adaptiva a sistemelor Universitatea din 2010
ZGLIMBEA dinamice cu frecare Craiova
. Sistem de conducere si coordonare a activitatilor Universitatea din
3. | Dan-Adrian MARIOR 2012

economice si intelectuale

Craiova
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Prof. dr. ing. Matei VINATORU

Nicoleta-Gabriela

Detectia si localizarea defectelor in sistemele dinamice

Universitatea din

1| cCANURECI Craiova 2009
. Managementul sistemelor informatice o abordare duala| Universitatea din
2. | Diana Mara ANGHELINA Crai 2011
ralova
Sisteme de monitorizare si conducere a proceselor . . i
3. | Theodor George OPRICA distribuite cu aplicatii la managementul traficului UnlverSI_tatea in 2011
; Craiova
rutier
. . Concepte de utilizare a retelelor neuronale in sistemele | Universitatea din
4. | Stefania Cornelia POPA de conducere distribuita. Craiova 2011
Sisteme de monitorizare si control al parametrilor Universitatea din
5. | Dicu I. Gheorghe Doru ambientali din spatiile destinate echipamentelor de Craiova 2015
telecomunicatii
Prof. dr. ing. Dan POPESCU
. . Strategii de conducere pentru sistemele hibride. Universitatea din
1. | Florin STINGA Aplicatii Craiova 2012
. - Contributii la dezvoltarea sistemelor de monitorizare Universitatea din
2. | Andreea-Maria NEACA si control a parametrilor ambientali in spatii inchise Craiova 2013
q Algoritmi performanti pentru prelucrarea imaginilor si |  Universitatea din
3. | Popa E. Bogdan a semnalelor Craiova 2019
Prof. dr. ing. Emil PETRE
| Metode evoluate de conducere neliniara a proceselor Universitatea din )
1. | Elena BUNCIU dinamice din biotehnologie Craiova 013
< < Monitorizarea si controlul transmisei de date sub Universitatea din
2. | Roxana STANICA protocoalele MEF-OAM si EFM-OAM Craiova 2013
. . Contributii la optimizarea sistemelor de transport Universitatea din
3. | Matei C. Lucian rutier, cu aplicatie la orasul Craiova Craiova 2016
lori Tehnici inovative de masurare in sistemele de Universitatea din
4.| Monea F. Bogdan-Florian conducere automata a proceselor tehnologice criogene Craiova 2020
Prof. dr. ing. Dan Selisteanu
Contributii privind comunicatiile mobile in sistemele Universitatea din
1. | Lorincz S. AlexandraElisabeta | de conducere dedicate autovehiculelor Craiova 2019
Decan, Director Scoala Doctorala,

Prof. dr. ing. Dorin Sendrescu
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Prof. dr. ing. Costin BADICA




